TRANSPORTADOR ELECTRO-MECANICO
POSICION DE ACCIONAMIENTO VERTICAL, 2 CARROS, CON PERFIL Y SOPORTE
POSICION DE ACCIONAMIENTO HORIZONTAL, 2 CARROS, CON PERFIL Y SOPORTE

2299.121.
Ejemplo de cédigo:
Transportador =2299.
o Tipo 121 = 121.
80 - 16 b = 1400 mm = 1400.
- a =900 mm = 0900
! Cédigo =2299.121. 1400.0900
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2299.121. posicion de accionamiento vertical, 2 carros, con perfil y soporte
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2299.122.
Ejemplo de cédigo:
o Transportador = 2299.
16 © 80 Tipo 122 = 122.
b =2200 mm = 2200.
a=1200 mm = 1200

2299.122.2200.1200
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2299.122. posicion de accionamiento horizontal, 2 carros, con perfil y soporte
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nos reservamos el derecho de hacer modificaciones MFIBRO Ja1


https://www.de.shop.fibro.com/es/2299-121
https://www.de.shop.fibro.com/es/2299-122
https://fibro.partcommunity.com/3d-cad-models/2299-xxx-transporter-elektromechanisch-fibro?info=fibro%2Fnormalien%2Fj%2Fj08%2Fj08_01%2F2299_asmtab.prj&cwid=1974
https://fibro.partcommunity.com/3d-cad-models/2299-xxx-transporter-elektromechanisch-fibro?info=fibro%2Fnormalien%2Fj%2Fj08%2Fj08_01%2F2299_asmtab.prj&cwid=1974



